PROBLEMA N°1 \L
Dados la matriz A € R***_ el vector b € R*, a € R y el subespacio F de R*. @i[l Z A x é s C‘ </> g (A) Yp (A, )
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a) Discutir y resolver cuando sea compatible el sistema AX=b, con XER? (4 puntos). (74 “9) = 0, _4 a-2 'F;— = 0D © (@) 4"5
b) Sea E el espacio columna de A, calcular sus ecuaciones implicitas. (2 puntos). 0 / 1 a 2 F _ ‘FZ 0 o O a '(
¢) Encontrar una base del subespacio ENF. (2 puntos).
d) Calcular la matriz B de la transformacion lineal. T: R* = R* que verifica: (A) _ l S'l JQ M
T(e,) = A(e; +e3) . T(e;) = Aey , T(e3) = Ae, ., donde {e;, e, e5} es la base M{/OW AL&

candnica de B3, (2 puntos).
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